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Sustainable Production by

Automation

SPRINT - Synchronisierung von roboterbasierten Produktionssystemen mit
innovativen Vernetzungstechnologien

Motivation

Mit steigenden Produkt- und Lieferanforderungen
bendtigen Produktionssysteme immer weitere
systemische Erganzungen. Die damit einher-
gehende Vernetzung folgt somit den Marktbe-
dingungen, stellt jedoch Konstrukteure und
Betreiber vor groRe Herausforderungen. Inshe-
sondere Fragen zu Kompatibilitait und Schnitt-
stellen von Komponenten, aber auch die finalen
Systemeigenschaften sind im Auslegungsfall mit
groBen Unsicherheiten verbunden.

Funktionsprinzip

Durch die Vernetzung moderner Produktions-
systeme mit Robotertechnik sollen ressourcen-
effiziente, flexible Fertigungsmethoden ent-
stehen. Die roboterbasierte, forderbandsyn-
chrone FlieBmontage erhéht die Produktivitat
und senkt den Energieverbrauch. Neuartige
Trajektorien dienen der prazisen Bewegungs-
beschreibung und ermaglichen Genauigkeits-
aussagen in Abhangigkeit der Produktionsge-
schwindigkeit. Das Projekt untersucht system-
theoretische Grundlagen zur Systemauslegung,
Synchronisation, Schnittstellencharakterisierung,
Steuerungskonnektivitat und Sensorintegration.
Ein digitaler Zwilling erlaubt den Abgleich
zwischen realer und virtueller Welt und bildet die
Basis fiir eine Trainingsplattform.

Konzept der Forschungs- und Trainingsapplikation mit
digitalem Zwilling

Ziel
Ziel ist die Entwicklung innovativer Produktions-
systeme fiir die vollautomatisierte Fertigung von
Hightech-Komponenten. Die intelligente Ver-
kniipfung von klassischer Produktionstechnik
mit Robotik soll die Ressourceneffizienz und
Flexibilitat in der Fertigung erhohen. Das Projekt
erforscht Technologien zur Automatisierung und
Effizienzsteigerung in der Industrie und schafft
damit Mehrwerte fiir die sachsische Wirtschaft.
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Projektlaufzeit: 22.07.2025 bis 31.12.2027
Das Pro;ekt wird gefordert durch

Kofinanziert von der Diese MaBnahme wird mitfinanziert durch
E U Steuermittel auf der Grundlage des vom
uropalschen nion Sachsischen Landtag beschlossenen Haushaltes.
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